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Méthodes d’estimation de la capture totale

1 - Pesez l'intégralité de la capture

5 — Capitaine / navire estimation

6 — Ratio capture / effort (non-échantillonné)

7 — Ratio capture / effort (compte d’échantillons)

9 — Autre — expliquez dans les commentaires

10 - Impossible d'obtenir une estimation de la capture totale

Commentaires:
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